2-5/80 UKELAD SCALONY HYBRYDOWY CYFROWY
E100-05H
Dwie bramki impulsowe Bl

ZASTOSOWANIE

Uktad jest przeznaczony do tworzenia logicznych uktadéw sekwencyjnych o sterowaniu dyna-
anicznym. Za pomoca bramek impulsowych Bl oraz uktadéw bramek NOR (E100-01H) mozna
dudowaé przerzutniki typéw RS, JK i T sterowane dynamicznie.

Uklad moze byé réwniez wykorzystany do dynamicznego wyzwalania przerzutnik6w mono-
stabilnych budowanych z uktadu bramki NOR i generatora pojedynczego impulsu (E100-04).

Cechy charakterystyczne

Wspbtczynnik dynamiczny obcigzalnosci wejscia 1
Odporno$é statyczna na zakiécenia:
na poziomie niskim (L) 2V
na poziomie wysokim (H) 6V
Czestotliwo$é sterowania przerzutnikéw <25 kHz
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Rys. 42. Schemat logiczny
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Rys. 43. Schemat ideowy
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2 2-5/80
ZASADA DZIALANIA

Bramka impulsowa jest uktadem rézniczkujacym RC, ktéry reaguje na zmiang poziomu napigcia
z H na L na wejéciu A przy istnieniu na wejéciu B poziomu L, wytwarzajac na swoim wyjsciu
ujemny impuls napigcia. Dla prawidtowej pracy uktadu poziom napigcia H na wejsciu A przed
zmiang na poziom L (inicjujgcq wytworzenie ujemnego impulsu na wyjsciu uktadu) musi trwaé
przez pewien minimalny czas t,, nazywany czasem martwym ukiadu. Opr6cz wytwarzania
ujemnego impulsu napigcia, przy budowie przerzutnikéw T i JK sq wykorzystywane wiasciwosci
bramkujace uktadu bramki Bl. Do tego celu wykorzystuje sig wejécie B. Podanie na to wejécie
sygnatu ,1” (poziom H) blokuje dziatanie bramki, uniemozliwiajac pojawienie sig¢ impulsu
ujemnego na jej wyjsciu, gdy na wejcie A jest podany dynamiczny sygnat ,1“ (zmiana poziomu
z H na L). Bramka impulsowa Bl spetnia wigc nastgpujaca funkcje logiczng

W=A:'B

Wejécie E umozliwia dolgczenie ekspandera diodowego w celu uzyskania wielowejsciowej
sumy dla dynamicznych sygnatéw A.
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SZCZEGOLOWE DANE TECHNICZNE

Tabela 6
| W
Parametr Symbol V:?ar::zé Bdla prxearrthf:ik:IaT Warunki pomiaru !
2XNOR1+ 2XBI
ngféfczyan . FiL 1 .
obcigzalnoséci wejscia i
Prad wejéciowy I maks,| 1,6 mA Ecc=24 V
Odpornoéé statyczna na Uz typ. |2V typ. | 35 V* | “przy |
zakt6cenia - e ty =5 us 1
Uzn typ. | 6V typ. | 85 V* | t; =20 ps
ty =tm | min. | 35 us
Parametry czasowe . . . -
sygnatu sterujacego 2 min. #s o A
t maks.| 2 ps Przy ]
- obcigzeniu i
Czasy propagacil teHL typ. | 3 ps rrerzutnika
sygnatéw wyjsciowych p
przerzutnika T tpLH typ. | 2 us maksymalnym
Czestotliwo$é pracy N
przerzutnika T f maks.| 25 kHz
maksymalna
UIH min. 15 V

Warto$¢ napigé
sygnatéw wejsciowych UL maks,| 0,3 V Ecc=24V
i wyjsciowych bramki Bl

Ug typ. | 7.5 V
Prad pobierany ze PYRY
Zrédta zasilania lec maks.| 08 mA Ecc
Moc strat $rednia Py 20 mwW Ecc=24 V
T 14
% Uz Tamb=+25° Uzy
i t, =20us 0 e —t—
3 I \ N R N N i
N ] PIVa
) 7~ Tamb=+25°
2 5 ty =20us
t, l [ 2]
a S0 15 20 X us 0 S5 15 20us
Rys. 45. Odporno$éé na zakié i | ika T ster g BI

peine obcigzenie symetryczne, —-— bez obciaZeni
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Rys. 46. Ukiad pomiarowy
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